On considére dans le repére orthonormé (0; 7, J) les points A(3; 1), B(1; 5) et C(—4; 2).
1. Déterminons les coordonnées des vecteurs E, AC et BC.

Ona: 4B = (221) = (52 = ().

De plus: AC = (354) = (55 = (7).

Bafin: BC = (377) = (55) = (33).
2. Calculons AB.

=J(-2)2+ (4)? =V4+16 =v20 = V4 x5 = V4 x /5 = 2V/5.

3. Déterminons les coordonnées du milieu I du segment [AB].
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) donc : (2; 3).

4. Déterminons les coordonnées du point D tel que AD = 2BC.

onss 7= (375) = (73

0 =280 = (;77) = 2 = () = {1520 = (s

Conclusion : le point D a pour coordonnées (—7; =5).

On considére dans la base orthonormé (?,7) les vecteurs U (411) U (g) et w (_05)

On veut montrer que W = all + bV ou a et b sont deux réels.

1. Traduisons l'égalité vectorielle par un systeme de deux équations a deux inconnues.

w=aitbie (f)=a()+0(5)=(313) = (G35 .

2. Résolvons le systéme et exprimons W en fonction des vecteurs U et U.

{4a+2b=0(:){2a+b=0 (:){ 2a+b =0 @{5b=—10 PN

a+3b=-5 a+3b=-5 2a + 6b =-10 a=-5-3b

b=-2
{a=—5—3(—2)=1

En résultat, ona: W = U — 27.



