périvation de sin 6(t) ek cos 6(t)

périvation de sin 6(t)

Considérons la fonction h: t +— Sin(9 (t)) définie de I'ensemble des réels vers l'intervalle
[—-1; 1].
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On écrit que : h(t) = sin(6(t)) = F(6@®)) = f(g@®) = (f > 9 (©).
On dit que fonction h est la composée des fonctions fet g et on écrith = f o g, f étant la

fonction sinus et g étant la fonction qui a tout réel t associe 6(t).

COUrS sur la dérivation d'une fonction composée

(feg)'(x)=f(glx)) xg'(x)

Etant donnée la fonction h définie par 'expression h(t) = Sin(H (t)), on peut éctire :
h(t) = (f o g)(t) ot f est la fonction sinus et g est la fonction 6.

Les dérivées des fonctions f et g sont définies par :
f'(t) = cos(t)
g'@)=0'(t)

Par application de la formule de dérivation de deux fonctions composées, on obtient :
W@ = f'g) xg'®)
Ainsi: h'(6) = f(6(£)) x 0'(t) = cos(8(t)) x 8'(¢)

Conclusion : (sin o 8)'(t) = cos(6(t)) x 6'(t)

périvation de cos 0(t)

Considérons la fonction h: t +— COS(9 (t)) définie de I'ensemble des réels vers l'intervalle

[—-1; 1].
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On écrit que : h(t) = cos(@(t)) = f(H(t)) = f(g(t)) = (f o g)(t).

On dit que fonction h est la composée des fonctions f et g et on écrith = f o g, f étant la
fonction cosinus et g étant la fonction qui a tout réel t associe 6(t).
Etant donnée la fonction h définie par 'expression h(t) = COS(@ (t)), on peut éctire :
h(t) = (f o g)(t) ou fest la fonction cosinus et g est la fonction 6.
Les dérivées des fonctions f et g sont définies par :
f'() = =sin(t)
g'(t) =6'(t)
Par application de la formule de dérivation de deux fonctions composées, on obtient :
() = f'(g®) x g'(®)
Ainsi: h'(6) = f/(6(8)) x 0'(t) = —sin(0(t)) X 6'(t)

Conclusion : (cos o 8)'(t) = —sin(6(t)) x 6'(t)



